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So:

Zarzad Zieleni m.st. Warszawy
ul. Hoza 13a, 00-528 Warszawa
tel. +48 22 277 42 00; mail: kontakt@zzw.waw.pl; www.zzw.waw.pl

Zatacznik Nr 3 do UMOWY NI ettt

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Nazwa zaméwienia:
Wykonanie remontu sciezki wokoét stawu oraz prac ziemnych na terenie zielefca przy
ul. Dolnej w Dzielnicy Mokotéw m.st. Warszawy

Zamawiajacy:
Zamawiajacy: Miasto Stoteczne Warszawa Pl. Bankowy 3/5, 00-950 Warszawa
w imieniu ktoérego dziata Zarzad Zieleni m.st. Warszawy ul. Hoza 13A, 00-528 Warszawa

Nazwa Inwestycji:
~Ratujemy staw przy Dolnej” o numerze zadania budzetowego w klasyfikacji budzetowej C/OM/I11/P4/132
realizowanego w ramach projektu z Budzetu Obywatelskiego nr 498 o tej samej nazwie.

Kody CPV:
45233200-1 - Roboty w zakresie réznych nawierzchni
45112710-5 - Roboty w zakresie ksztattowania terenéw zielonych

Lokalizacja inwestycji:
Dziatka nr ew. 11/10 z obrebu 1-02-09, staw potozony na terenie zielefca przy ul. Dolnej w Dzielnicy
Mokotéw m.st. Warszawy.

Miasto Stoteczne Warszawa
Pl. Bankowy 3/5, 00-950 Warszawa, NIP 525-22-48-481, Regon 015259640
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Rozdziat | ST. 00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z realizacja inwestycji pn. ,Wykonanie remontu sciezki wokot stawu oraz prac ziemnych na terenie
zielehca przy ul. Dolnej w Dzielnicy Mokotow m.st. Warszawy” finansowanej z budzetu obywatelskiego.

Zakres opracowania obejmuje teren, znajdujacy sie w obrebie administracyjnym dzielnicy
Mokotdéw, na dziatce nr ew. 11/10 z obrebu 1-02-09.

Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV):

45233200-1 - Roboty w zakresie réznych nawierzchni
45112710-5 - Roboty w zakresie ksztattowania terenéw zielonych

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest dokumentem bedgcym podstawg do udzielenia zamoéwienia i
zawarcia umowy na remont nawierzchni w ramach projektu zagospodarowania terenu.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmujg zasady prowadzenia robét objetych umowa
oraz wszystkie czynnosci umozliwiajgce wykonanie i odbiér wszelkich robét budowlanych i prac
zwigzanych z zagospodarowaniem terenu zieleni.

W zakres tych prac wchodzi:

— przygotowanie terenu pod budowe;

— roboty rozbiérkowe i roboty ziemne;

— wykonanie nawierzchni mineralnej;

— wykonanie przejscia w miejscu sptywu wody;

— dostarczenie i montaz mebli miejskich: tawek z oparciem, lezakéw, koszy na $mieci;

— uporzadkowanie terenu i renowacja trawnikéw zniszczonych podczas robot.

Roboty z zakresu powyzszych zamierzenh inwestycyjnych zostaty przedstawione w nastepujgcych
Specyfikacjach Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych:

ST 00.00. Wymagania ogblne

ST 01.00. Przygotowanie terenu pod budowe, roboty rozbiérkowe oraz roboty ziemne
ST.02.00. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza

ST 03.00. Obrzeza betonowe

ST 04.00. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

ST 05.00. Nawierzchnia mineralna

ST 06.00 Przejscie w miejscu sptywu wody

ST 07.00. Meble miejskie

ST 08.00. Zielen
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1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione nizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
Zamawiajacy - osoba prawna kierujgca sie prawem publicznym, ktéra zawiera Kontrakt z Wykonawcg
zlecajagc mu wykonanie rob6t. Dla niniejszego zamierzenia inwestycyjnego Zamawiajgcym jest
Miasto Stoteczne Warszawa, pl. Bankowy 3/5, 00-950 Warszawa, w imieniu ktérego dziata Zarzad
Zieleni m. st. Warszawy, ul. Hoza 13a, 00-528 Warszawa;
Wykonawca - osoba prawna lub fizyczna realizujgca roboty zlecone przez Zamawiajgcego na
warunkach Kontraktu;
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowej;
Inspektor nadzoru inwestorskiego (Inspektor Nadzoru) - osoba posiadajgca odpowiednie
wyksztatcenie techniczne i praktyke zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujgca
samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, pisemnie wyznaczona przez Zamawiajgcego lub
Zarzadzajgcego realizacja Umowy, dziatajgca w jego imieniu w zakresie przekazanych uprawnien
i okre$lonych w Prawie budowlanym obowigzkéw, dotyczacych sprawowania kontroli zgodnosci
realizacji robdét budowlanych z dokumentacjag projektowg, Specyfikacjami Technicznymi,
przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkéw Umowy a takze
zapobiegania zastosowaniu wyrobow budowlanych wadliwych i niedopuszczonych do stosowania
w budownictwie. Reprezentuje on interesy Zamawiajgcego na budowie i wykonuje biezaca
kontrole jakosci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzaniu i odbiorach robét
zakrywanych
i zanikajgcych, badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak réwniez przy odbiorze
gotowego obiektu;
Kierownik Budowy - osoba pisemnie wyznaczona przez Wykonawce robdt, posiadajaca
odpowiednie wyksztatcenie techniczne i praktyke zawodowa, legitymujgca sie uprawnieniami
do petnienia samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie, obejmujgcymi kierowanie
budowg lub innymi robotami budowlanymi w odpowiedniej specjalnosci, zobowigzana ustawowo
do prowadzenia budowy w sposdb zgodny z projektem i pozwoleniem na budowe, przepisami,
w tym techniczno-budowlanymi, oraz bezpieczenstwa i higieny pracy, a takze upowazniona
do wystepowania w imieniu Wykonawcy w sprawach realizacji kontraktu, ponoszgca ustawowg
odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe i za prawidtowe prowadzenie jej dokumentacji;
Teren budowy - obszar, w ktérym prowadzone s3 Roboty budowlane, wraz z obszarem
zajmowanym przez urzadzenia zaplecza budowy, wskazany w warunkach Umowy;
Roboty budowlane (,,Roboty”) - budowa, a takze przebudowa, montaz, remont lub rozbi6rka
obiektu budowlanego, wykonywane przez Wykonawce w celu zapewnienia prawidtowego oraz
terminowego wykonania przedmiotu Umowy;
Dziennik budowy - dziennik prac remontowych wydany przez Zamawiajgcego, stanowigcy
dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w czasie
wykonywania robot;
Ustalenia techniczne - ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych iSzczegétowych
Specyfikacjach Technicznych;
Odpowiednia zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonanych rob6t z okreslonymi w projekcie dopuszczalnymi
tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaty okreslone - z przecietnymi tolerancjami
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robo6t budowlanych;
Dokumentacja projektowa (Projekt, Dokumentacja) - zbiér dokumentoéw, stuzacych do opisu
przedmiotu zaméwienia na wykonanie robét budowlanych, wymienionych w pkt 1.3. niniejszej
Ogolnej Specyfikacji. Dokumentacja projektowa zawiera Projekt zagospodarowania terenu wokot
zbiornika wodnego oraz Projekt wykonawczy nawierzchni. Kompletng informacje o projekcie daje
dokumentacja w potgczeniu z niniejszg Specyfikacja, zawierajgca opisowe wymagania wobec robét
bedacych przedmiotem zaméwienia;
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Przedmiar robét - zestawienie przewidzianych do wykonania robét podstawowych w kolejnosci
technologicznej ich wykonania z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych
robét podstawowych;

Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi
w toku wykonywania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi;

Odbioér czesciowy - odbidr czesci zamawianych robot przeprowadzany w takich odstepach, aby
umozliwi¢ biezgcg kontrole jakosci wykonywanych prac;

Odbioér robét zanikajacych - odbiér robét ktére w nastepstwie dalszych prac zostang zakryte lub
nie bedzie mozliwe dokonanie ich oceny lub sprawdzenia bez demontazy itp.;

Odbiér koncowy - odbiér robot przeprowadzany po zakonhczeniu realizacji catosci prac;

Odbiér pogwarancyjny - ostateczny odbior roboét przeprowadzany po zakonczeniu okresu
gwarancyjnego;

Umowa - zgodne os$wiadczenie woli Zamawiajgcego i Wykonawcy, wyrazone na pismie,
o wykonanie okreslonego w jej tresci obiektu lub roboty budowlanej, w ustalonym terminie i za
uzgodnionym wynagrodzeniem. Umowa jest podstawowym dokumentem, regulujgcym wzajemne
stosunki, prawa i obowigzki Zamawiajgcego i Wykonawcy w trakcie realizacji Obiektu lub Robét
budowlanych. W przypadku niezgodnosci lub rozbieznosci pomiedzy zapisami Umowy i zapisami
niniejszej i pozostatych Specyfikacji Technicznych, pierwszernstwo maja zapisy Umowy;

Cena umowna - kwota wymieniona w Umowie jako wynagrodzenie nalezne Wykonawcy za
wykonanie Obiektu lub Robét budowlanych, wraz z usunieciem ewentualnych wad, zgodnie
z postanowieniami warunkéw Umowy;

ST - Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy,
dziennik budowy oraz egzemplarz dokumentacji projektowej. Przekazanie powinno by¢
potwierdzone protokotem, w ktérym nalezy wskazaé granice Placu Budowy, miejsca poboru wody
i energii elektrycznej na cele budowy.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Na dokumentacje projektowg sklada sie Projekt zagospodarowania terenu wokét zbiornika
wodnego oraz Projekt wykonawczy nawierzchni.

1.5.3. Zgodnosé robét z dokumentacja projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy stanowig czes$¢
umowy, a wymagania wyszczegoélnione w chocby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy,
tak jakby byty zawarte w catej dokumentacji.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i ST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreSlonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementow konstrukcji muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a roznice tych cech nie mogg przekraczac dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

12



W uzasadnionych przypadkach, po uzgodnieniu zakresu zmian z Zamawiajgcym, dopuszcza sie
odstepstwa od dokumentacji projektowej i ST.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

W robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu
budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakohczenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywad tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace.
Wykonawca przez okres trwania rob6t ma obowigzek dbac¢ o czystos¢ na i wokédt placu budowy.
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji
robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystagpienia do robét Wykonawca obwiesci przez umieszczenie tablicy informacyjne;.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene umowna.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowal w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego. Wykonawca w sposob szczegélny zobowigzany jest
przygotowac i prowadzi¢ prace w takiej technologii, aby ingerencja w srodowisko byta mozliwie jak
najmniej inwazyjna. Roslinnos¢ istniejgca, nie przeznaczona do usuniecia, powinna by¢ przez
Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem zgodnie z wymaganiami opisanymi w ST 08.00
Zielen.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega przepiséw ochrony przeciwpozarowej, utrzymywac sprawny
sprzet przeciwpozarowy (wymagany przez odpowiednie przepisy) na terenie budowy. Materialy
tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisamii zabezpieczone przed
dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej
Na terenie planowanych robo6t nie znajdujg sie zadne instalacje na powierzchni, ani urzgdzenia
podziemne takie jak rurociagi, kable itp.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonaweca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatdbw i wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie
niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych wtadz, co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkow (ponadwymiarowych) i w sposob cigglty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé¢, aby personel nie wykonywat
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pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i s uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonaweca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane
do robdét od daty rozpoczecia, do daty zakonczenia robot (do daty wydania potwierdzenia
zakonczenia robdt przez Zamawiajgcego). Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu
odbioru ostatecznego.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane
z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw
i wytycznych podczas prowadzenia robot.

1.5.13. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére
spetnia¢ majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow
o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy
sg panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane
inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy
lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

1.5.14. Zakres prac wykonawcy

W zakres prac Wykonawcy wchodzi dostawa materiatdéw i urzadzen, potrzebnych do wykonania
robot wraz z ich odpowiednim magazynowaniem, oraz wbudowanie i zainstalowanie (montaz)
wszelkich materiatow i urzadzen, wraz z wszelkimi pracami dodatkowymi i towarzyszgcymi
potrzebnymi do wiasciwego, zgodnego z dokumentacjg projektowg, Specyfikacjg i sztuka
budowlang wykonania robét.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Przed wbudowaniem lub zastosowaniem materiatéw, Wykonawca przedstawi Inspektorowi
Nadzoru do zatwierdzenia szczegotowe informacje dotyczgce proponowanego zrodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie deklaracje wtasciwosci uzytkowych,
Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Zamawiajacego.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu, gdy bedg one uzyte
do robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosci i byty
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dostepne do kontroli przez Zamawiajgcego. Miejsca czasowego sktadowania materiatdow beda
zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce. Przy czym, w obrebie strefy
korzeniowej drzew, zabrania sie sktadowania materiatéw budowlanych, ziemi z wykopow.
Zabronione jest rowniez sktadowanie ziemi z wykopdw na trawnikach.

3. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST lub powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba
srodkdéw transportu powinna zapewnial prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Zamawiajgcego, w terminie przewidzianych umowa.

Na terenie zielerica moze poruszac sie sprzet do 3,5 t. Nalezy stosowac ptyty/maty antykompresyjne
na wyznaczonych drogach tymczasowych. Ptyty/maty z polietylenu nalezy uktada¢ bezposrednio
na trawniku i tgczy¢ ze sobg szybkoztgczem. Nosnos¢ ptyt musi by¢ dostosowana do masy sprzetu
a ilos¢ dopasowana do zabezpieczanej powierzchni.
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Rys. 1. Ptyty/maty antykompresyjne

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwac na biezgco na wtasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych roboét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektows,
wymaganiami ST oraz poleceniami Zamawiajgcego. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robdét zgodnie
z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Zamawiajgcego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robét
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Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jakos¢ robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrole rob6t i jakosci materiatow.
Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty tam okreslone, Zamawiajacy ustali, jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed przystgpieniem do
pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Zamawiajgcego.

6.3. Badania prowadzone przez Zamawiajgcego

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Zamawiajacy uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatéw, zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Zamawiajgcy moze pobierac prébki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy na
swoj koszt. Wykonawca zapewni Inspektorowi Nadzoru staty dostep na Placu Budowy do
podstawowych urzgdzenh kontrolno-pomiarowych: miarka stalowa zwijana dtugosci 10 m, tasma
stalowa dtugosci 30 m, poziomica stalowa dtugosci 2 m.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

- oznaczenie znakiem wyrobu budowlanego CE lub znakiem budowlanym B;

- deklaracje wtasciwosci uzytkowych lub oswiadczenie o zgodnos$ci wyrobu z CPR 305/2011;

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczng -
w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy.

6.5. Dokumenty budowy

6.5.1. Dziennik budowy
Prowadzenie dziennika budowy obowigzuje Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do kohca wykonywanych prac. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie
dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczehstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis
w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem imienia, nazwiska i stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane
trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez przerw.
Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Zamawiajgcego.
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy;
- date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej;
- uzgodniony przez Zamawiajacego harmonogram robot:

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6lnych elementdéw robot;
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0 przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach;

— uwagi i polecenia Zamawiajgcego;
— daty zarzadzenia wstrzymania rob6t z podaniem powodu;
— zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, cze$ciowych oraz
ostatecznych odbioréw robét;
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy;
- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi;
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robét;
- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot;
- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat;
- inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Zamawiajgcemu do ustosunkowania sie. Decyzje Zamawiajacego wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis Kierownika
budowy do dziennika budowy obliguje Zamawiajgcego do ustosunkowania sie.

6.5.2. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz dziennika budowy, takze nastepujgce dokumenty:
— dokumenty wchodzgce w sktad Umowy;

— zgtoszenie zamiaru rozpoczecia robét niewymagajacych pozwolenia na budowe;

— protokét przekazania terenu budowy;

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne;

— protokoty odbioru robét;

— protokoty z narad i ustalen;

— korespondencje na budowie;

— inne dokumenty istotne do dokumentowania przebiegu inwestycji.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Zasady przedmiaru i obmiaru robét
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw

Zasady okres$lania ilosci robét w przedmiarze i obmiarach podane sa w niniejszej Specyfikacji
Technicznej.

Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w Dokumentacji projektowe;j,
przedmiarze robot lub w ST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem robdt, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.
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Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét
Roboty podlegaja nastepujagcym etapom odbioru:
odbidr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, odbidr ostateczny.

8.1.1. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji
ulegng zakryciu. Odbiér w/w robo6t bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdét. Odbioru robot
dokonuje Zamawiajacy.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Zamawiajgcego. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie po6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy
i powiadomienia o tym fakcie Zamawiajgcego.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajgcy na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.1.2. Odbiér ostateczny robét

Polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem
na pismie o tym fakcie Zamawiajgcego.

Odbiér ostateczny robdét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Zamawiajgcego zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw. Odbioru dokona
w obecnosci Wykonawcy komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robo6t z dokumentacjg projektowg i ST.
W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robo6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwiaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robot poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robét uzupetniajacych lub robdt wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.2. Dokumenty odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

1) dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzgdzona w trakcie realizacji umowy;

2) specyfikacje techniczng (podstawowg z dokumentoéw umowy i ew. uzupetniajacg lub zamienng);

3) dziennik budowy;

4) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST;
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5) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw, zgodnie z ST;

6) opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST;

7) geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét;

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robét
uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.3. Gwarancja i odbiér powykonawczy

Podpisanie protokotu Odbioru Kohcowego rozpoczyna okres gwarancyjny za wykonane roboty.
W okresie gwarancyjnym Wykonawca zobowigzany jest do usuwania na zgdanie Zamawiajgcego,
Uzytkownika lub Inspektora Nadzoru usterek powstatych na skutek wad materiatéw lub wadliwego
wykonawstwa. Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z usuwaniem usterek.

Podpisanie przez Zamawiajgcego protokotu Odbioru Pogwarancyjnego koriczy bieg okresu
gwarancyjnego.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT
Szczegotowe zasady rozliczenia robét i ptatnosci za ich wykonanie okresla Umowa.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rob6t bedg obejmowac:

— robocizne bezposrednig wraz z narzutami;

— wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania i transportu na teren
budowy oraz transportu technologicznego, z uwzglednieniem ewentualnych ubytkéw, strati odpadéw;

— wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztem obstugi, kosztami jednorazowymi i narzutami;

— koszty posrednie i zysk kalkulacyjny;

— podatki aktualnie obowigzujgce z wigczeniem podatku VAT doliczanego do t3cznej wartosci
netto wykonanych robot.

W cenie jednostkowej lub wynagrodzeniu ryczattowym, oprécz rob6t zasadniczych, nalezy tez ujaé

nastepujgce prace pomocnicze:

— przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie materiatow, narzedzi i specjalistycznego sprzetu,

— wykonanie niezbednych pomiaréw, testéw prob itp.,

— po zakonczeniu prac uporzgdkowanie miejsca wykonywania robot,

— usuniecie pozostatosci, resztek i odpadéw materiatow,

— likwidacje stanowiska roboczego,

— utylizacje opakowan i resztek materiatow zgodnie ze wskazaniami ich producentéw;

— wszelkie niezbedne prace towarzyszace i roboty dodatkowe, konieczne do wiasciwego,
zgodnego z Dokumentacjg i ze sztukg budowlang, wykonania Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane (Dz.U. z 2021 r. poz. 2351 j.t.),

— Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z dnia 6 wrzesnia 2021 r. w sprawie
prowadzenia dziennikédw budowy, montazu i rozbiorki (Dz. U. 2021 poz. 1686),

— Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r. w sprawie szczegétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
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robo6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2021 r. poz. 2454),
— Rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie
ogélnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. z 2003 r. nr 169 poz. 1650).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Rozdziat I ST.01.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE, ROZBIORKOWE | ZIEMNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace przygotowania terenu
pod budowe, roboty rozbidrkowe oraz roboty ziemne realizowane
w ramach inwestycji pn. ,Wykonanie remontu Sciezki wokot stawu oraz prac ziemnych na terenie
zielenca przy ul. Dolnej w Dzielnicy Mokotow m.st. Warszawy” finansowanej ze $Srodkéw Budzetu
Obywatelskiego.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest przy realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad przygotowania terenu pod budowe,

prowadzenia robdét rozbidrkowych oraz robét ziemnych, przed rozpoczeciem zasadniczych prac

budowlanych.

Dokumentacja przewiduje nastepujgcy zakres robot:

— przestawienie elementéw matej architektury w postaci 3 szt. tawek (niezwigzanych stale
z gruntem oraz 3 szt. koszy na $mieci) w miejsce wskazane przez Zamawiajgcego, na terenie
zielenica przy ul. Dolnej (teren pod Skarpa Warszawskg na odcinku pomiedzy stawem,
a placem zabaw),

— wykonanie prac przygotowawczych, w tym robo6t pomiarowych, wytyczeniu geodezyjnym
przebiegu sciezki itp.,

— rozbidrka istniejgcej nawierzchni Sciezki wraz z wywozem i utylizacjg niewykorzystywanych
materiatow,

— rozbidrka schodkéw betonowych o wymiarach: 8,00 x 1,60 m i 5,35 x 1,40 m lokalizowanych
w dwdch miejscach na skarpie stawu zgodnie z dokumentacjg projektowa,

— zatadunek i wywéz gruzu po rozbiérkach wraz z utylizacjg,

— likwidacja nasypow (skoczni rowerowych) z niwelacjg terenu oraz obsiewem mieszankga traw,

— uzupetnienie nierébwnosci terenu gruntem z nasypow wraz z zageszczeniem i nadaniem
odpowiednich spadkéw oraz obsiewem mieszanka traw,

— podjecie wszelkich niezbednych srodkéw wymaganych w celu skutecznego zabezpieczenia
drzew oraz krzewow przed wszelkiego rodzaju uszkodzeniami rosngcych w obszarze robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami oraz dokumentacjg
projektowg i okresleniami podanymi w ST.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogdblne wymagania dotyczgce robdt podano w ST.00.00. ,Wymagania ogblne”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowg i ST.
W trakcie prowadzenia robét rozbiérkowych oraz rob6t ziemnych, Wykonawca zobowigzany jest
przede wszystkim do przestrzegania odpowiednich zasad bezpieczenstwa i higieny pracy.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za zabezpieczenie i ochrone miejsca prowadzenia robét
rozbiérkowych, uniemozliwiajgce dostep oséb postronnych do rejonu prowadzenia prac.
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2. MATERIALY

Przy wykonywaniu prac rozbiérkowych oraz rob6t ziemnych materiaty budowlane nie wystepuija.
Pozyskane z rozbiérki nawierzchni materiaty traktuje sie jako gruz podlegajacy wywozowi
i utylizacji. Grunt z usuwanych nasypow, nalezy réwnomiernie rozplantowa¢ na wskazanym przez
Zamawiajgcego terenie.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Rozbiérke oraz roboty ziemne mozna wykonywac recznie lub mechanicznie. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
otoczenie w czasie prowadzenia robét rozbiérkowych, transportu.

3.2. Sprzet i narzedzia do wykonania robét rozbiérkowych i robét ziemnych

Do wykonania robdt rozbiérkowych i robét ziemnych zaleca sie uzycie nastepujgcego sprzetu:
- koparki;

- tadowarki;

- reczne narzedzia rozbiérkowe;

- samochody dostawcze;

- oraz wszystkie inne jednostki sprzetu niezbednego do bezpiecznego prowadzenia robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania
Ogélne wymagania dotyczgce srodkéw transportu podano w ST.00.00 ,Wymagania ogdélne”.

4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Transport materiatdéw z rozbiorki oraz materiatéw zwigzanych z przygotowaniem placu budowy
moze odbywac sie samochodami skrzyniowymi, samochodami samowytadowczymi lub innym
sprzetem mechanicznym.

Zatadunek jak i wytadunek materiatéw z rozbidrki musi odbywac sie z zachowaniem wszelkich
Srodkéw ostroznosci i bezpieczehstwa ludzi pracujgcych przy robotach rozbiérkowych.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogoéw
bezpieczenstwa, zaréwno w obrebie strefy robét, jak i poza nia.

Srodki transportowe poruszajace sie po drogach poza strefg robét muszg spetnia¢ odpowiednie
wymagania w zakresie parametréw technicznych charakteryzujgcych pojazdy, w szczegdlnosci
w odniesieniu do gabarytéw obcigzenia na os.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0gélne warunki wykonania robét

Ogoblne warunki dotyczace wykonania rob6t podano w ST.00.00 ,Wymagania ogélne”. Termin
wykonania rob6t moze ulec przedtuzeniu w przypadku wystgpienia niesprzyjajgcych warunkow
atmosferycznych uniemozliwiajgcych wykonanie robét, a takze w przypadku wystgpienia
przeszkod geologicznych, ktérych nie wykryto podczas badan poprzedzajgcych projektowanie.

5.2. Organizacja robét
Przed rozpoczeciem robét rozbiérkowych nalezy:
- przygotowac miejsca do sktadowania materiatow, przyrzaddw, narzedzi i odpaddw,
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zaplanowac kolejnos¢ wykonywania poszczegdlnych czynnosci,
przygotowac niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np. okulary,
maski, ochronniki stuchu, itp.

5.3. Zabezpieczenie drzew

W potnocno-zachodniej czesci stawu rosnie drzewo z gatunku lipa drobnolistna (Tilia cordata),
ktére znajduje sie w odlegtosci ok. 4 m od projektowanej Sciezki i wymaga szczegdlnej ochrony. Na
terenie objetym robotami rosng réwniez inne drzewa, ktére nalezy odpowiednio zabezpieczy¢.

W zwigzku z powyzszym nalezy:

wszystkie parce ziemne w obrebie systeméw korzeniowych drzew wykonywac recznie. Nie
wolno dopuszcza¢ do poruszania sie i postoju samochodéw i pojazdéw ciezkiego sprzetu
w bezposrednim otoczeniu drzew. W obrebie strefy korzeniowej drzew zabrania sie
sktadowania materiatébw budowlanych, ziemi z wykopéw oraz zageszczania gruntu.
Zabronione jest sktadowanie ziemi z wykop6w na trawnikach,
wyznaczy¢ strefy ochronne drzew (SOD) - poprzez wprowadzenie ogrodzen, ktére nalezy
ustawi¢ w taki sposdb, aby zabezpieczy¢ korzenie drzew przed uszkodzeniem. Strefa
ochronna dla drzewa powinna by¢ wyznaczona jako okrag kreslony ze Srodka pnia
uwzgledniajgcy faktyczny zasieg systemu korzeniowego. Przyjmuje sie, ze ogrodzenie
ochronne powinno by¢ ustawione poza zasiegiem rzutéw koron. Powinno by¢ widoczne,
wysokie na min. 120 cm i trwate - zbudowane z drewnianych lub metalowych ram
wypetnionych np. siatkg metalowg i podpartych punktowo. Mozliwe jest réwniez
zastosowanie azurowych lub pelnych paneli tymczasowego ogrodzenia budowlanego
wpartych na ustawionej na gruncie stopie betonowej. Ogrodzenie ochronne drzew powinno
by¢ oznaczone np.: ,Strefa Ochronna Drzew. Nie wchodzi¢. Nie przestawia¢ ogrodzenia. Nie
sktadowac¢ materiatow.”
chroni¢ pnie drzew - W przypadku drzew dla ktérych nie ma mozliwosci wygrodzenia strefy
ochronnej, pnie drzew nalezy zabezpieczy¢ na czas prowadzenia robét poprzez szczelne
oszalowanie deskami. Pien nalezy zabezpieczy¢ deskami zdystansowanymi do pnia przy
pomocy rury drenarskiej, opon lub warkoczy stomianych. Deski o dt. min. 1,5 m nalezy
zastosowac po catym obwodzie pnia. Ich nasada nie moze opierac sie na szyi korzeniowej lub
na nabiegach korzeniowych, co moze prowadzi¢ do zranien i otaré. Deski nalezy zamocowac
owijajac je drutem co ok. 40 cm. Zabrania sie uzywania do tego celu gwozdzi i innych
materiatéw, ktére mogtyby uszkodzi¢ pieh drzewa. Ogblng zasade wykonania pokazuje
rysunek ponizej.

Wi " | - widok z boku po o szalowaniu pnia
Il - przekroj
Jf fs‘
(]!

i
il
|

a. poziom gruntu

b.oszalowanie z desek

c. drut lub opaska stalowa mocujgca deski do pnia

d. wypetnienie przestrzeni miedzy pniem a deskami jutg,
warkoczem ze stomy lub starg opong

e. dodatkowa ziemia

\‘L_*

LIS

niedopuszczalne jest mocowanie czegokolwiek do pni drzew, nawet jesli stosuje sie przy tym
ostone pni drzew.

Rys. 2. Sposo6b oszalowania pni drzew (rys. Z Chachulski,
Chirurgia i pielegnacja drzew, J6zeféw-Michalin 2000, Legraf )
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5.4. Zasady wykonywania roboét rozbiérkowych i ziemnych

Przy wykonywaniu robot rozbiérkowych nalezy:

- uzywac tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nieuszkodzonych, prawidtowo
oprawionych,

- utrzymywac w porzgdku miejsce pracy, nie rozrzuca¢ narzedzi stuzacych do rozbiorki,

Teren po zakonczeniu rob6t rozbiérkowych powinien zostac starannie uporzagdkowany. Teren po

rozplanowanych nasypach, nalezy obsia¢ mieszankga traw.

5.5. Wywéz gruzu i materiatéw z rozbiérki

Z materiatami z rozbiérki, bedacymi w Swietle prawa odpadami, nalezy postepowac w sposéb
zgodny z zasadami gospodarki odpadami oraz wymogami ochrony Srodowiska. Materiaty
zrozbidrki powinny by¢ segregowane w miejscu ich demontazu i sktadowane selektywnie do czasu
ich wywozu z placu budowy. Posegregowane odpady nalezy zatadowac na samochody samowytadowcze
i odwiez¢ na miejsce sktadowania, przekazujac je do utylizacji wyspecjalizowanym przedsiebiorstwom.

5.6. Warunki BHP przy wykonywaniu robét rozbiérkowych i ziemnych
Przy wykonywaniu robot stosowac nastepujace przepisy BHP:
a) przed przystgpieniem do robdt rozbidérkowych i ziemnych pracownicy powinni by¢
poinstruowani o bezpiecznym sposobie ich wykonania;
b) kazdy zatrudniony pracownik powinien posiada¢ przeszkolenie w zakresie BHP i posiadac
aktualne badania lekarskie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.00.00 ,Wymagania ogblne”.

W przypadku wykonywania rob6t rozbiérkowych i ziemnych kontrola jakosci polega¢ powinna na:
- kontroli zgodnosci sposobu wykonywania robot,

- kontroli przestrzegania zasad bezpieczenstwa i higieny pracy przy robotach rozbiérkowych,

- kontroli sposobu zabezpieczenia obszaru prac,

- kontroli uporzgdkowania terenu po zakorczeniu robét rozbiérkowych.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru robét jest 1 m?2 (metr kwadratowy) rozbieranych nawierzchni i podbudéw, na
podstawie pomiaréw stanu istniejgcego.

Ogodlne zasady obmiaru robé6t podano w ST.00.00 ,Wymagania ogdélne”.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegajg odbiorowi wg zasad podanych w ST.00.00 ,Wymagania Ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST.00.00 ,Wymagania Ogolne”.

Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe poszczegélnych pozycji zawartych w wycenionym przez
Wykonawce przedmiarze robot, a zakres czynnosci objetych ceng okreslony jest w ich opisie.
Cena wykonania robot obejmuje zakres z pkt. 1.3.

10. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY
— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane (Dz.U. z 2021 r. poz. 2351 j.t.),
— Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz. U. z 2022 r. poz. 699),
— Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z dnia 6 wrzesnia 2021 r. w sprawie
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prowadzenia dziennikéw budowy, montazu i rozbiérki (Dz. U. 2021 poz. 1686),
— Rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997 r. w sprawie
ogélnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. z 2003 r. nr 169 poz. 1650).

25



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Rozdziat 111 ST.02.00. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
rob6t zwigzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza
gruntowego pod projektowang nawierzchnie w ramach inwestycji pn. ,Wykonanie remontu $ciezki
wokét stawu oraz prac ziemnych na terenie zielefica przy ul. Dolnej w Dzielnicy Mokotow
m.st. Warszawy"” finansowanej ze srodkéw Budzetu Obywatelskiego.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest przy realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni i obejmuija:

- wykonanie koryt pod projektowane nawierzchnie;

- profilowanie i zageszczenie podtoza gruntowego pod projektowane nawierzchnie.

Grunt z korytowania, przeznaczony na odktad, wykorzystany zostanie w miejscu budowy
do uzupetnienia wykopdw powstatych podczas rozbidrek istniejgcych nawierzchni oraz do wyprofilowania
spadkow skarp, zgodnie z wytycznymi zawartymi w dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami oraz dokumentacjg
projektowg i okre$leniami podanymi w ST.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczgce robét podano w ST.00.00 ,Wymagania ogblne”.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg i ST.

W trakcie prowadzenia robét Wykonawca zobowigzany jest przede wszystkim do przestrzegania
odpowiednich zasad bezpieczenstwa i higieny pracy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za zabezpieczenie i ochrone miejsca prowadzenia robdt,
uniemozliwiajgce dostep os6b postronnych do rejonu prowadzenia prac.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. 0gbélne wymagania
Ogoblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na otoczenie w czasie prowadzenia robét rozbidrkowych i transportu.
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3.2. Sprzet i narzedzia do wykonania robét

Do wykonania wykopow i przemieszczania gruntu zaleca sie uzycie nastepujgcego sprzetu:
- koparko-spycharki,

- koparko-tadowarki,

- zageszczarki

oraz wszystkie inne jednostki sprzetu niezbednego do bezpiecznego prowadzenia robét.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce Srodkéw transportu podano w ST.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Wybor srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu,
jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogéw bezpieczeristwa
zaréwno w obrebie pasa drogowego, jak i poza nim. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki
transportu powinny spetnia¢ wymagania podane w ST.00.00 "Wymagania ogdélne".

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0gélne warunki wykonania robét

Ogolne warunki dotyczace wykonania robét podano w ST.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Termin wykonania rob6t moze ulec przedtuzeniu w przypadku wystapienia niesprzyjajacych
warunkéw atmosferycznych uniemozliwiajgcych wykonanie robét, a takze w przypadku
wystapienia przeszkéd geologicznych, ktoérych nie wykryto podczas badan poprzedzajacych
projektowanie.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Zasady og6lne

Wykonaweca powinien przystgpi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac sie
ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.2. Zdjecie warstwy humusu

Teren pod budowe nowej nawierzchni Sciezki powinien by¢ oczyszczony z humusu. W kazdym
z takich przypadkéw nalezy dgzy¢ do odzyskania ziemi urodzajnej. Warstwa humusu powinna by¢
zdjeta z przeznaczeniem do po6zniejszego uzycia.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach poza granicami rob6t ziemnych. Miejsca
sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony
przed zanieczyszczeniami, a takze najezdzaniem przez pojazdy.

5.2.3. Wykonanie koryta

Koryto nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa. Paliki lub szpilki do prawidtowego
uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi. Rozmieszczenie
palikdw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét.
Rodzaj sprzetu, a w szczegblnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone s3 roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Do wykonania koryta nalezy stosowa¢ réwniarke lub spycharke uniwersalng. Ostateczne
profilowanie nalezy wykonac recznie.
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Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wykorzystany zostanie w miejscu budowy do uzupetnienia
wykopow powstatych podczas rozbiérek nawierzchni oraz do wyprofilowania spadkéw skap.

5.2.4. Profilowanie podtoza

Przed przystgpieniem do profilowania, podtoze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich zanieczyszczen.
Nalezy usungc btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktére ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy istniejgce
rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca
sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane
rzedne podtoza.

Jezelirzedne podtoza przed profilowaniem nie wymagajg dowiezienia i wbudowania dodatkowego
gruntu, to przed przystgpieniem do profilowania oczyszczonego podtoza jego powierzchnie nalezy
dogescic.

Do profilowania podtoza nalezy stosowa¢ réwniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany
w robotach ziemnych.

5.2.5. Zageszczanie podtoza

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpi¢ do jego dogeszczenia przy pomocy
zageszczarki ptytowej lub stopowej. Jakiekolwiek nierédwnosci powstate przy zageszczaniu powinny
by¢ naprawione przez Wykonawce.

Zageszczenie poditoza nalezy kontrolowaé¢ wedtug normalnej proby Proctora. Wskaznik
zageszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12 Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia
podtoza ls > 0,97

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w Specyfikacji ST.00.00 ,Wymagania ogblne”.

6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podtoza

6.2.1. Zageszczenie podtoza

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza Is powinien wynosi¢ 0,97. Wilgotnos¢
w czasie zageszczania nalezy bada¢ wg PN-77/B-06714-17. Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna
by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci.

6.2.2. Cechy geometryczne

6.2.2.1.R6wnos¢

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg z normg
BN68/8931-04. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg co najmniej 2 razy na 100 m.
Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 4-metrowej taty i poziomicy co najmniej 2 razy na
100 m. Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z tolerancjg
£0,5%.
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6.2.2.3. Rzedne wysokosciowe
R&éznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza zmierzonymi
i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm i -2 cm.

6.2.2.4.Szerokos¢ koryta
Szerokosc¢ koryta nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +2 cm -1 cm.

6.2.2.5. Uksztattowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz+5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkag obmiaru robét jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanego koryta wraz z wyprofilowaniem
i zageszczeniem podtoza gruntowego.

Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru podano w ST.00.00. ,Wymagania ogélne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru robét podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdélne”.

Odbiér wykonanego koryta, wyprofilowanego i zageszczonego podtoza dokonywany jest na
zasadach odbioru robo6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu i powinien byé przeprowadzony
w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postepu robét. Roboty
uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowg i ST jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST.00.00. ,Wymagania Ogolne”.

Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji zawartych w wycenionym przez
Wykonawce przedmiarze robét, a zakres czynnosci objetych ceng okreslony jest w ich opisie.
Cena wykonania robot obejmuje:

— roboty przygotowawcze i pomiarowe,

— wykonanie koryta gruntowego (wykop),

— reczne i mechaniczne profilowanie dna podtoza gruntowego,

— mechaniczne zageszczanie podtoza,

— transport gruntu na odktad,

— uporzadkowanie miejsca prowadzenia robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY

— BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu,

— BN-68/8931-04 Drogi samochodowe - Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg,
— PN-77/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Rozdziat IV ST.03.00. OBRZEZA BETONOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z ustawieniem obrzezy projektowanej nawierzchni realizowanej w ramach
inwestycji pn. ,Wykonanie remontu Sciezki wokot stawu oraz prac ziemnych na terenie zielenca
przy ul. Dolnej w Dzielnicy Mokotéw m.st. Warszawy” finansowanej ze sSrodkéw Budzetu Obywatelskiego.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest przy realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obejmujacych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét przy ustawieniu obrzezy
betonowych i obejmujg ustawienie obrzezy betonowych o wymiarach: 6x25x100 cm na tawie
betonowej z oporem jako obramowania nawierzchni pieszej mineralnej typu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi przepisami ST.00.00. ,Wymagania
ogoblne” i odpowiednimi ujednoliconymi normami polskimi i europejskimi.

Obrzeza betonowe - sg to betonowe elementy prefabrykowane oddzielajgce chodnik od pasa
zieleni.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robét podano w ST.00.00. ,Wymagania Ogolne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg i ST.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogoélne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST.00.00.
~Wymagania ogolne”.

Materiatami stosowanymi przy robotach zwigzanych z ustawieniem obrzezy na tawie betonowe;j
wedtug zasad niniejszej ST sa:

- obrzeza betonowe 6x25x100 cm;

- beton C12/15 na tawe betonowsg;

- zaprawa cementowo-piaskowa do wypetnienia spoin miedzy obrzezami.

2.2. Obrzeza betonowe

Obrzeza betonowe z fazg, w kolorze szarym o wym. 6x25x100 cm z betonu klasy B25 wg PN-EN

206-1:2003. Powinny spetnia¢ wymagania:

- nasigkliwos¢ <5%

- przepuszczalnos$¢ wody - stopiert wodoszczelnosci co najmniej W8 - mrozoodpornos¢, zgodnie
ze stopniem mrozoodpornosci %-150.

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ gtadkie, bez rowkdw, pekniec i rys. Dopuszcza sie drobne pory

jako pozostatosci po pecherzykach powietrza i po wodzie, ktérych gtebokos¢ nie moze przekraczac
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5 mm. Zacieranie elementéw po wyjeciu ich z formy jest niedopuszczalne. Krawedzie stykéw
montazowych powinny by¢ bez szczerb.

2.3. tawa betonowa

tawa betonowa pod obrzeza oraz op6r wykonane bedg z betonu klasy C12/15, odpowiadajacego
normie PN-EN 206-1:2003. Ponadto, beton powinien wykazywa¢ odpornos¢ na dziatanie mrozu -
stopieh mrozoodpornosci co najmniej F 150, a nasigkliwos$¢ nie powinna by¢ wieksza niz 5,0%.

2.4. Zaprawa cementowo-piaskowa do wypetnienia spoin miedzy obrzezami
Zaprawe do wypetnienia spoin miedzy obrzezami nalezy wykonac¢ w proporcji 1:2 dla wypetnienia
szczelin z cementu portlandzkiego klasy 32,5N wg PN-EN 197-1:2002 i z piasku wg PN-EN 13139:2003.

3. SPRZET

Roboty zwigzane z wykonaniem tawy betonowej z oporem i ustawieniem obrzezy wykonane beda
recznie. Roboty zwigzane z wbudowaniem obrzezy betonowych beda wykonywane przy uzyciu
narzedzi brukarskich. Do ciecia kraweznikdéw nalezy uzywac pit przystosowanych do ciecia betonu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczgce srodkéw transportu podano w ST.00.00. ,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport obrzezy

Obrzeza betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.

Obrzeza betonowe powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami
W czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Beton na tawe - transportowany bedzie dowolnymi srodkami przeznaczonymi do przewozenia
wytworzonego betonu. Piasek oraz cement moze by¢ przewozony na miejsce wbudowania
dowolnymi Srodkami transportu, zapewniajgcymi trwato$¢ wiasnosci materiatdw podczas
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne warunki wykonania robét
Ogdlne warunki wykonania rob6t podano w ST.00.00. ,Wymagania ogolne”.

5.2. Zakres wykonywanych robét

W zakres robdét zwigzanych z montazem betonowych obrzezy chodnikowych wchodzi:

- transport materiatéw przewidzianych niniejszg ST do wykonania powyzszych robot.

- wytyczenie sytuacyjno-wysokosciowe miejsc wbudowania obrzezy. Wytyczenie sytuacyjno-
wysokosciowe odcinkéw wbudowania obrzezy, wykonane bedzie na podstawie dokumentacji
projektowe;j.

- wykonanie koryta pod tawe betonowg. Roboty ziemne (wykopy) zwigzane z wykonaniem koryta
gruntowego pod fawe betonowg z oporem, wykonane mogg by¢ przy pomocy urzgdzen
mechanicznych, a w obrebie strefy korzeniowej drzew wytgcznie recznie.

- wykonanie betonowej tawy pod obrzeza. tawe betonowg z oporem wykonuje sie w szalowaniu.
tawa betonowa wykonana bedzie z betonu klasy C12/15, we wcze$niej przygotowanym korycie
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gruntowym. Wykonana tawa wraz z oporem powinna odpowiada¢ wymiarami oraz ksztattem -
rysunkowi w dokumentacji projektowe]. Obrzeza 6x25x100 cm ustawione beda na tawie z oporem.

- montaz obrzeza. Obrzeze nalezy ustawia¢ ze szczelinami szerokosci ok. 5 mm ktére nalezy
wypetni¢ zaprawg cementowo-piaskowg 1:2. Swiatto obrzezy od strony trawnika powinno
wynosic ok. 2 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.00.00. ‘Wymagania ogolne”.

6.1. Kontrola jakosci materiatéw

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ materiatow przeznaczonych do wbudowania:
- obrzeza betonowe powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1340:2004;

- piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13139:2003;

- cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN-197-1:2002.

6.2. Kontrola w trakcie trwania robét

Kontrola ustawienia obrzezy polega na sprawdzeniu zgodnosci wbudowanego obrzeza z dokumentacjg

projektowg, a w szczegblnosci:

- sprawdzeniu prawidtowosci wykonania wykopu;

- sprawdzeniu geometrii wytyczonej linii wykonania obrzeza (dopuszczalne odchylenia linii
w poziomie od linii projektowanej wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego obrzeza);

- sprawdzenie réwnosci gornej powierzchni (sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach
na kazde 100 m ramowania, 3 metrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gérng powierzchnig
i przytozonag tata nie moze przekraczac 0,5 cm);

- sprawdzeniu usytuowania wysokosci obrzezy (dopuszczalne odchylenie niwelety goérnej
ptaszczyzny od niwelety projektowanej wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego obrzeza).

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru podano w ST.00.00. ,Wymagania ogolne”.

Jednostka obmiaru jest 1 mb (metr biezgcy) wbudowanego obrzeza na tawie betonowej z oporem,
ustawionego zgodnie z dokumentacjg projektowg i pomiarami w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdélne”.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST, jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogoblne wymagania odnosnie ptatnosci robét podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne”.
Cena wykonania rob6t obejmuije:
zakup, transport i sktadowanie materiatéw do wykonania robét,
wykonanie koryta gruntowego pod tawe betonowa,
wykonanie deskowania tawy betonowej,
wykonanie tawy betonowej z oporem,
- ustawienie obrzezy betonowych,
- wypetnienie spoin pomiedzy obrzezami,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY

— PN-EN 206-1:2003 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosc,

— PN-EN 197-1:2002 Cement. Czes¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce cementu
powszechnego uzytku,

— PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy,

— PN-EN 1340:2004 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Rozdziat V ST.04.00. PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABLIZOWANEGO
MECHANICZNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania podbudowy
z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie pod projektowang nawierzchnie w ramach
inwestycji pn. ,Wykonanie remontu sciezki wokot stawu oraz prac ziemnych na terenie zielerica
przy ul. Dolnej w Dzielnicy Mokotow m.st. Warszawy” finansowanej ze $rodkéw Budzetu
Obywatelskiego.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest przy realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie i obejmuija:
1. dla nawierzchni mineralnej dostepnej dla pojazdéw <3,5 tony lub ruchu pieszego:
— wykonanie warstwy z mieszanki kruszyw naturalnych (piasek fr. 0-2 mm lub pospoétka) jako
warstwy odsgczajgcej o grubosci 10 cm;
— wykonanie warstwy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie fr. 4-31,5 mm jako
warstwy nosnej o grubosci 15 cm;

2. dla nawierzchni mineralnej dla pojazdéw ciezarowych >3,5 tony:
— wykonanie warstwy ulepszonego podtoza - mieszanka zwigzana cementem o klasie
wytrzymatosci Ci 5, wg PN-EN 14227, o grubosci 32 cm,
- wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie Cooz frakcja
0-31,5 mm; CBR=60%) wg PN-EN 13285, o grubosci 25 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami oraz dokumentacjg
projektowg i okresleniami podanymi w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

Podbudowa - jedna lub wiecej warstw zageszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwe nosng
nawierzchni, stuzgcg do przenoszenia obcigzen z ruchu na podtoze;

Kruszywo - materiat ziarnisty stosowany w budownictwie, ktéry moze by¢ naturalny, sztuczny lub
z recyklingu;

Kruszywo naturalne - kruszywo ze zt6z naturalnych pochodzenia mineralnego, ktére moze byc¢
poddane wytgcznie obrébce mechanicznej. Kruszywo naturalne jest uzyskiwane z mineralnych
surowcdw naturalnych wystepujgcych w przyrodzie, jak zwir, piasek, zwir kruszony, kruszywo
z mechanicznie rozdrobnionych skat, nadziarna zwirowego lub otoczakéw;

Mieszanka niezwigzana - ziarnisty materiat o okreslonym sktadzie ziarnowym, stosowany do
wykonywania warstw konstrukcji nawierzchni drég. Jest wykonywana z kruszyw skalnych, zwiréw
i piaskow naturalnych w okreslonych proporcjach. Nie zawiera kruszyw sztucznych i z recyklingu.
Mieszanka zwigzana - mieszanka kruszywa, spoiwa hydraulicznego oraz wody, stanowigca
gotowy do uzytku produkt o deklarowanych parametrach. Stosowany wykonywania stabilizacji
gruntu lub warstw konstrukcyjnych nawierzchni drogowych. Po roziozeniu i zageszczeniu jednej
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lub kilku warstw, w zaleznosci od klasy uzytej mieszanki, otrzymuje sie warstwe ulepszonego
podtoza lub warstwe podbudowy.

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajgcy na odpowiednim zageszczeniu
w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowgq i ST.

2. MATERIALY

2.1. 0gbélne wymagania

Do wykonania podbudowy nalezy stosowac nastepujgce kruszywa: pospétke zwirowo-piaskowg
oraz kliniec. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczenh obcych i bez domieszek gliny.
Nie dopuszcza sie uzycia kruszywa dolomitowego.

2.2. Pospo6tka
Pospdtka zwirowo-piaskowa stosowana do wykonywania warstw odsgczajgcych i odcinajacych
powinna spetnia¢ wymagania normy PN-EN ISO 14688-1:2018-05.

2.3. Kliniec
Do wykonania podbudowy pod nawierzchnie pieszo jezdng nalezy zastosowac kliniec fr. 4-31,5 mm.

2.4. Woda do zraszania
Do zraszania kruszywa nalezy stosowa¢ wode nie zawierajgcg sktadnikdéw wptywajgcych szkodliwie
na mieszanke kruszywa, ale umozliwiajgcg wtasciwe zageszczenie mieszanki.

3. SPRZET

3.1. 0gbélne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00.00. ,Wymagania ogélne”.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na otoczenie w czasie prowadzenia robot.

3.2. Sprzet i narzedzia do wykonania robét

Wbudowanie kruszywa odbywac sie bedzie recznie. Do uzyskania wymaganego wspotczynnika
zageszczenia warstwy, kruszywo bedzie zageszczane zageszczarka ptytowg lub ubijakiem
mechanicznym.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotyczace Srodkdw transportu podano w ST.00.00. ,Wymagania ogblne”.
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem
i zawilgoceniem. Woda moze by¢ dostarczana przewoznymi zbiornikami wody. Wykonawca ma
obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogéw bezpieczenstwa zaréwno
w obrebie pasa drogowego, jak i poza nim. Przy ruchu po drogach publicznych srodki transportu
powinny spetnia¢ wymagania podane w ST.00.00. "Wymagania ogolne".
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki wykonania robét

Ogodlne warunki dotyczgce wykonania rob6t podano w ST.00.00. ,Wymagania ogolne”.

Termin wykonania rob6t moze ulec przedtuzeniu w przypadku wystapienia niesprzyjajgcych
warunkéw atmosferycznych uniemozliwiajgcych wykonanie robét, a takze w przypadku
wystapienia przeszkéd geologicznych, ktoérych nie wykryto podczas badan poprzedzajacych
projektowanie.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Zasady ogélne

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonywania podbudowy bezposrednio przed rozpoczeciem
robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni.

Podbudowa musi by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacjg
projektowa. Paliki i szpilki do kontroli uksztattowania powinny by¢ wczesniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymane w czasie robot przez Wykonawce. Rozmieszczenie palikéw
lub szpilek musi umozliwi¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot.

5.2.2. Warstwa odsaczajgca

Warstwa odsgczajgca powinna by¢ wykonana zgodne z przekrojami stanowigcymi czes¢
dokumentacji projektowe;.

Pospdtka zwirowo-piaskowa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej,
aby jej ostateczna grubos$¢ byta réwna grubosci projektowanej. Podsypka powinna by¢ zwilzona
wodg, zageszczona i wyprofilowana.

5.2.3. Rozktadanie kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowanej zgodnej z dokumentacjg
projektowg. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajgcy osiggniecie
wymaganych spadkdéw i rzednych wysokosciowych.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystgpi¢ do jej
zageszczania przy uzyciu zageszczarki ptytowej lub ubijakdw mechanicznych. Jezeli materiat zostat
nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzenie. Jezeli
wilgotnos¢ kruszywa jest zbyt mata, materiat w warstwie powinien by¢ zwilzony wodg
i rownomiernie wymieszany. Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiggniecia
wymaganego wskaznika zageszczenia.

5.2.4. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji ST.00.00. ,Wymagania ogblne”.

6.2. Badanie i pomiary wykonanej podbudowy

6.2.1. Grubosé warstwy
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci warstw nie powinny przekracza¢ +/-10%.

36



6.2.2. No$nosc i zageszczenie podtoza
Pomiary nosnosci warstwy z kruszywa wykonywa¢ wg metody obcigzen ptytowych, zgodnie
z BN64/8931-02.

6.2.3. Cechy geometryczne

6.2.3.1. Réwnos¢

Nieréwnosci podtuzne warstwy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg z normg BN-68/8931-04,
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzyc tatg co najmniej 2 razy na 100 m. Nieréwnosci nie moga
przekracza¢ 12 mm.

6.2.3.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 4-metrowej taty i poziomicy co najmniej 2 razy na
100 m. Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z tolerancjg
+0,5%.

6.2.3.3. Rzedne wysokosSciowe
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy zmierzonymi i projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

6.2.3.4. Szerokos¢ warstwy
Szerokos¢ warstwy nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm -5 cm.

6.2.3.5. Uksztattowanie osi w planie
Os$ warstwy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru robét jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy
z kruszywa mineralnego stabilizowanego mechanicznie..

Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdélne”.

Odbiér wykonanej podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru robét zanikajgcych
i ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowsg, ST, jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST.00.00. ,Wymagania Ogblne”.
Cena wykonania robo6t obejmuje:

— zakup, transport i skladowanie materiatow do wykonania robot,

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roztozenie mieszanki,

— zageszczenie roztozonej mieszanki, - utrzymanie podbudowy w czasie robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY

— BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu,

PN-77/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci,

PN-EN ISO 14688-1:2018-05 Rozpoznanie i badania geotechniczne - Oznaczanie i klasyfikowanie
gruntow - Czes¢ 1: Oznaczanie i opis,

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Rozdziat VI ST.05.00. NAWIERZCHNIA MINERALNA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
nawierzchni pieszej mineralnej realizowanej w ramach inwestycji pn. ,Wykonanie remontu Sciezki
wokét stawu oraz prac ziemnych na terenie zielefica przy ul. Dolnej w Dzielnicy Mokotow
m.st. Warszawy"” finansowanej ze sSrodkow Budzetu Obywatelskiego.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest przy realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét przy wykonaniu nawierzchni
mineralnej typu w kolorze jasnoszarym (popielatym) wg zalecen Producenta zgodnie z dokumentacjg
projektowa w uktadzie:
— warstwa dynamiczna - nawierzchnia mineralna frakcji 0-16 mm o grubosci 5 cm,
— warstwa Scieralna - gotowa mieszanka kruszyw naturalnych frakcji 0-8 mm z dodatkiem
materiatu wigzgcego z gotowej mieszanki niezwigzanej o grubosci 3 cm.

Wyzej opisane warstwy nawierzchni mineralnej obowigzuja dla obu rodzajéw projektowanej
nawierzchni tj. zaréwno w przypadku nawierzchni dostepnej dla pojazdéw ponizej 3,5 t, jak i dla
nawierzchni dostosowanej do ruchu pojazdéw ciezarowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i ST.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace jakosci robét podano w ST.00.00. ,Wymagania Ogélne”.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacjg
projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogoélne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST.00.00.
~Wymagania ogolne”.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni mineralnej wedtug zasad niniejszej ST sa:
warstwa dynamiczna i warstwa nawierzchniowa.

2.2, Podbudowa - warstwa dynamiczna
Ogoblne wiasciwosci warstwy dynamicznej:
- wodoprzepuszczalna i oddychajaca,
- odporna na czynniki atmosferyczne i obcigzenia mechaniczne,
- fatwo zageszczajaca sie,
- przejmuje drobny materiat (pyly) z warstwy nawierzchniowej,
- zwieksza gtadkos¢/rownos¢ warstwy nawierzchniowej,
39



- stabilizuje warstwe nawierzchniowg poprzez zatrzymywanie wody co zapobiega tworzeniu sie
pytu,

- skutecznie przenoszaca obcigzenia z warstwy nawierzchniowej na podbudowe pomocniczg,

- poprawia stabilizacje konstrukcji drogowe;j.

Wiasciwosci fizyczne i chemiczne:
Wodoprzepuszczalnosé: 9,1 x 10-4 (cm/s)
Wytrzymatos¢ na Scinanie: Ts = 63,0%
Gestos¢ wg. Proktora 2,181 t/m3 Wpr 8,8%

Dane materiatowo - technologiczne:

Mieszanka niezwigzana - ziarnisty materiat o okreslonym sktadzie ziarnowym, stosowany
do wykonywania warstw konstrukcji nawierzchni drég. Jest wykonywana z kruszyw skalnych,
zwiréw i piaskéw naturalnych w okreslonych proporcjach. Nie zawiera kruszyw sztucznych i z recyklingu.
Sktadniki - kruszywo skalne, piaski specjalne, wypetniacz mineralny, zwiry naturalne - tamane.
Frakcja 0-16 mm o grubosci 5 cm.

Zapobieganie segregacji - mieszanka w czasie dtugiego transportu i sktadowania posiada
naturalng tendencje do segregacji. Przed rozpoczeciem uktadania, nalezy materiat wymieszac
tyzka tadowarki lub recznie topatami. Przy zageszczaniu uzywac niskich wibracji.

2.3. WHasciwosci warstwy wierzchniej
Ogolne wiasciwosci warstwy wierzchniej:
- wodoprzepuszczalna i oddychajgca,
- odporna na czynniki atmosferyczne i obcigzenia mechaniczne,
- w kolorze popielatym,
- estetyczna zapewniajgca naturalny wyglad,
- prosta w utrzymaniu i konserwacji, tatwo naprawialna.

Wiasciwosci fizyczne i chemiczne:
Wodoprzepuszczalnosé: 2,9 x 10-4 (cm/s)

Odpornos¢ na Scieranie: Ts=61,6%

Gestos¢ wg. Proktora 2,170 t/m3 Wpr 8,6%
Mrozoodpornos$¢ % 3,93 (wartos¢ srednia ) PN-EN 1367-1

Dane materiatowo - technologiczne:

Mieszanka niezwigzana - ziarnisty materiat w kolorze popielatym, o sktadzie ziarnowym
od 0 do 8 mm, stosowany do wykonywania warstw konstrukcji nawierzchni drég. Jest wykonywana
z kruszyw skalnych, zwiréw i piaskéw naturalnych w okreslonych proporcjach. Nie zawiera kruszyw
sztucznych i z recyklingu.

Sktadniki - kruszywo granitowe, piaski specjalne, wypetniacz mineralny, zwiry naturalne - tamane.
Zapobieganie segregacji - mieszanka w czasie dtugiego transportu i sktadowania posiada naturalng
tendencje do segregacji. Przed rozpoczeciem uktadania, nalezy materiat wymiesza¢ tyzka
tadowarki lub recznie topatami. Przy uktadaniu nie wibrowac.

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST.00.00. ,Wymagania ogolne".

Wykonawca przystepujgcy do wykonania nawierzchni powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- koparek i tadowarek;

- spychaczy i rowniarek do spulchniania, rozktadania, profilowania;
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przewoznych zbiornikbw na wode do zwilzania kruszywa, wyposazonych w urzgdzenia do
dozowania wody;
walcow statycznych lekkich i Srednich.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce srodkdéw transportu podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne".
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport materiatéw powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki wykonywania robét
Ogdlne warunki wykonania rob6t podano w ST.00.00. ,Wymagania ogolne”.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Przygotowanie podtoza

Podbudowe - warstwe dynamiczng nalezy uktada¢ zgodnie z zaleceniami Producenta.
Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czgsteczek
gruntu do podbudowy.

Cata konstrukcja nawierzchni komunikacyjnej musi by¢ wykonana odpowiednio do spodziewanych
obcigzen. Obowigzujg przy tym przepisy i instrukcje techniczne dla podbudéw zasadniczych
i pomocniczych.

5.2.2. Wbhudowanie i zageszczenie mieszanki
Sposéb uktadania podbudowy - warstwy dynamiczne;j:

gotowg mieszanine wsypywac i zageszczaé warstwami na wczesniej przygotowang podbudowe
z klinca 4-31,5 mm; Sciggac tatg i wyprofilowac spadek jednostronny 2% i zageszczac lekkim
walcem wibracyjnym lub ptytami wibracyjnymi nawadniajgc nawierzchnie w miare potrzeby -
do uzyskania optymalnej wilgotnosci;

stopien zageszczenia min. Dpr =95 %;

po zageszczeniu, podbudowa jest gotowa do utozenia na niej warstwy wierzchniej;

przed utozeniem warstwy wierzchniej, podbudowa - warstwa dynamiczna powinna by¢ wolna
od zanieczyszczen i nawodniona.

Sposbéb wykonywania warstwy wierzchniej:

gotowg mieszanine wysypac na wczesniej przygotowang podbudowe z klinca oraz warstwe
dynamiczng; $ciggac tatg aluminiowg opartg na obrzezach i zageszcza¢ lekkim walcem
statycznym optymalnie nawadniajgc nawierzchnie; nie wibrowa¢; miejsca niedostepne dla
walca zageszczac zageszczarkami ptytowymi z minimalng wibracja;

stopien zageszczenia min. Dpr = 95%;

po zageszczaniu, nawierzchnia jest gotowa do uzytkowania; drobne, luzne kruszywo
pozostajgce na nawierzchni nie jest btedem lub wada, a jedynie specyficzng wiasciwosciag
nawierzchni mineralnej; zaleca sie ponowne nawodnienie i kolejne zageszczenie szczegdlnie
w okresach bezdeszczowych. Przy wykonywaniu nawierzchni z obrzezami, nalezy przewidzie¢
osiadanie materiatu przy zageszczaniu okoto 1 cm.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. 0gdélne wymagania

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.00.00. ,Wymagania ogélne”.

Kontrola powinna dotyczy¢ prawidtowego wykonania poszczegélnych elementéw, zgodnie
z dokumentacjg projektows i ST. Kontrola polega na ocenie jakosci wykonanych robét z uwzglednieniem
wszystkich etapow realizacji.

6.2. Kontrola jakosci materiatow
Kontrola jakosci materiatow przed przystgpieniem do robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ i kompletno$¢ materiatéw przeznaczonych do wbudowania.

6.3. Kontrola wykonania nawierzchni

W czasie prowadzenia prac polega na sprawdzeniu:

- przygotowania podtoza;

- grubosci poszczegbdlnych warstw, rownosci nawierzchni, prawidtowego zageszczenia warstw
(kontrola wynikéw badan zageszczenia);

- rzednych wysokos$ciowych (réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi -2 cm);

- uksztattowania osi w planie;

- szerokosci (szerokosc¢ profilowanego podtoza nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej
o wiecej niz+10 cm i -5 cm);

- zgodnosci kierunkdéw spadku ze wskazaniami projektu rzednych;

- sprawdzaniu wyglagdu zewnetrznego wykonywanej warstwy polegajgce na ciggtej ocenie
wizualnej powierzchni pod wzgledem zgodnosci z wymaganiami.

Wszystkie elementy, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych

w ST powinny by¢ naprawione przez Wykonawce na wiasny koszt poprzez ponowne wykonanie

wadliwego fragmentu.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru robét jest 1 m?2 (metr kwadratowy) wykonanych nawierzchni.
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdélne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady dotyczgce odbioru robo6t podano w ST.00.00. ,Wymagania ogblne”.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowg, ST jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST.00.00. ,Wymagania ogblne”.

Cena wykonania robo6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubosci
i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

- wyroéwnanie do wymaganego profilu,

- zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY
—PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe -- Roboty ziemne -- Wymagania i badania,
—BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu,
—PN-EN ISO 14688-1:2018-05 Rozpoznanie i badania geotechniczne - Oznaczanie
i klasyfikowanie gruntow - Cze$¢ 1: Oznaczanie i opis
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Rozdziat VII ST.06.00. PRZEJSCIE Z NADPROZY BETONOWYCH W MIEJSCU SPLYWU WODY
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
wykonania przejscia przez alejke w miejscu sptywu wody, realizowanej w ramach inwestycji
pn. ,Wykonanie remontu sciezki wokot stawu oraz prac ziemnych na terenie zielefca przy ul. Dolnej
w Dzielnicy Mokotéw m.st. Warszawy” finansowanej ze sSrodkéw Budzetu Obywatelskiego.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest przy realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét przy wykonaniu przejscia
pieszego z nadprozy betonowych oraz zwiru.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i ST.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczgce jakosci robét podano w ST.00.00. ,Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogdélne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST.00.00.
+~Wymagania ogblne”.

2.2. Obrzeza z blachy perforowanej

Do wykonania przejscia zostang zastosowane obrzeza z blachy perforowanej stalowej
ocynkowanej o przeswicie 30%. Perforacja Rv10 - 35,5, otwory okragte w uktadzie mijanym.
Grubos¢ blachy 2 mm.

2.3. Pospotka
Pospétka zwirowo-piaskowa stosowana do wykonywania warstw odsgczajgcych i odcinajacych
powinna spetnia¢ wymagania normy PN-EN ISO 14688-1:2018-05.

2.4. Warstwa izolacyjna fundamentu
W celu zabezpieczenia fundamentu betonowego konstrukcji przejscia zastosowana zostanie
warstwa izolacyjna wykonana ze szczelnie utozonej papy termozgrzewalnej.

2.5. Fundament betonowy
W celu montazu nadprozy betonowych wykonany zostanie fundament betonowy z betonu klasy

C20/25.
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2.6. Nadproza betonowe

Do wykonania przejscia zostang zastosowane nadproza betonowe o wymiarach 24x12x150 cm.
Powierzchnie nadprozy powinny by¢ gtadkie, bez rowkéw, peknie¢ i rys. Nadproze
prostopadtoscienne, niefazowane. Belka nadprozowa wykonana z betonu nie nizszej klasy niz
C20/25, odpowiadajgcej wymaganiom Pn-EN 206-1:2003. Uziarnienie kruszywa nie przekracza 10
mm. Uziarnienie kruszywa nie wieksze niz 10 mm. Belki zbrojone z zastosowaniem drutéw i pretow
ze stali klasy AllIN (np. St3S-b-500, St3SY-b-500)

2.7. Zwir ptukany
Warstwe filtracyjng zapewniajgca swobodny sptyw wody stanowi¢ bedzie zwir ptukany o frakgji
8-16 mm roztozony pomiedzy nadprozami.

3. SPRZET

Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST.00.00. ,Wymagania ogblne".

Wykonawca przystepujacy do wykonania przejscia powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania
z nastepujgcego sprzetu:

- koparek i tadowarek;

- zageszczarka ptytowa lub ubijak mechaniczny.

- przecinarka do betonu

- szpadle proste,

- mtotki gumowe

- wkretaki.

Roboty zwigzane z wykonaniem przejscia bedg wykonywane recznie z wykorzystaniem
elektronarzedzi. Sprzet powinien by¢ zawsze zabezpieczony przed uzyciem go przez osoby
niepowotane lub nieprzygotowane do jego uzycia.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce srodkdéw transportu podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne".
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Nadproza betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.

Nadproza betonowe powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami
W czasie transportu.

Transport materiatéw powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki wykonywania robot
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

5.2. Zakres wykonywanych robét

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia rob6t przy wykonaniu przejscia
w ciggu remontowanej alejki. Podstawowym zadaniem konstrukcji jest umozliwienie sptywu
wody ze stawu (przy wysokich stanach wody w zbiorniku) na tereny nizej potozone. Szczegdtowy
opis konstrukcji zawiera Dokumentacja projektowa.
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Zakres wykonywanych robot:

1) wykonanie podbudowy z mieszanki kruszyw naturalnych (piasek frakcji 0-2 mm lub pospétka
jako warstwy odsaczajacej o grubosci 10 cm. Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana
w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byta
réowna grubosci projektowanej zgodnej z Dokumentacjg projektowg. Warstwa podbudowy
powinna by¢ roztozona w sposéb zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkoéw i rzednych
wysokosciowych;

2) szczelne utozenie warstwy izolacyjnej z papy termozgrzewalnej;

3) wykonanie fundamentu z betonu klasy C20/25;

4) Utozenie nadprozy betonowych o wym. 24x12x150 cm na fundamencie wraz z zamontowaniem
obrzezy z blachy stalowej ocynkowanej perforowanej z przeSwitem 30%. Perforacja okragta
Rv10-35,5 w uktadzie mijanym. Grubos¢ blachy 2 mm, wysokos$¢ 12 cm. Uktadanie nadprozy
powinno ptynnie odbywac sie wraz z uktadaniem obrzeza z blachy stalowej, bowiem oba
komponenty muszg zosta¢ zatopione w fundamencie betonowym;

5) przytwierdzenie blachy stalowej do bokéw nadprozy betonowych za pomoca wkretéw
ocynkowanych z podktadkg RL-X 8x100/hex i kotkéw rozporowych. W celu montazu kotkéw
nalezy nawierci¢ otwory w nadprozach. W przypadku luzéw, mozliwe jest dodatkowe
zastosowanie punktowo kotwy chemicznej;

6) uzupetnienie przestrzeni pomiedzy nadprozami zwirem ptukanym frakcji 8-16 mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne wymagania

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.00.00. ,Wymagania ogélne”.

Kontrola powinna dotyczy¢ prawidtowego wykonania poszczegélnych elementéw, zgodnie
z Dokumentacjg projektows i ST. Kontrola polega na ocenie jakosci wykonanych robét z uwzglednieniem
wszystkich etapow realizacji.

6.2. Kontrola jakosci materiatéw
Kontrola jakosci materiatdow przed przystgpieniem do robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ i kompletno$é materiatéw przeznaczonych do wbudowania.

6.3. Kontrola wykonania nawierzchni

W czasie prowadzenia prac polega na sprawdzeniu:

- przygotowania podtoza;

- grubosci poszczegbdlnych warstw, rownosci nawierzchni, prawidtowego zageszczenia warstw
(kontrola wynikéw badan zageszczenia);

- rzednych wysokos$ciowych (réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi -2 cm);

- uksztattowania osi w planie;

- szerokosci (szerokos¢ profilowanego podtoza nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej
o wiecej niz+10 cm i -5 cm);

- zgodnosci kierunkéw spadku ze wskazaniami projektu rzednych;

- sprawdzaniu wyglagdu zewnetrznego wykonywanej warstwy polegajgce na ciggtej ocenie
wizualnej powierzchni pod wzgledem zgodnosci z wymaganiami.

Wszystkie elementy, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych

w ST powinny by¢ naprawione przez Wykonawce na wtasny koszt poprzez ponowne wykonanie

wadliwego fragmentu.
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru roboét jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady dotyczgce odbioru robo6t podano w ST.00.00. ,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST.00.00. ,Wymagania ogolne”.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubosci
i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

— wyréwnanie do wymaganego profilu,

— zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

— wykonanie izolacji,

— wykonanie fundamentu,

— montaz obrzezy, nadprozy i roztozenie zwiru,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY

— PN-EN 206-1:2003 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos¢,

— PN-EN 197-1:2002 Cement. Czes¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce cementu
powszechnego uzytku,

— PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy,

— BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu,

— PN-77/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badani. Oznaczanie wilgotnosci,

— PN-ENISO 14688-1:2018-05 Rozpoznanie i badania geotechniczne - Oznaczanie i klasyfikowanie
gruntow - Czes¢ 1: Oznaczanie i opis.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Rozdziat VIII ST.07.00. MEBLE MIEJSKIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania ogdélne dotyczgce wykonania
i odbioru robét zwigzanych z dostawg i montazem mebli miejskich w ramach inwestycji
pn. ,Wykonanie remontu Sciezki wokot stawu oraz prac ziemnych na terenie zielehca przy
ul. Dolnej w Dzielnicy Mokotéw m.st. Warszawy” finansowanej ze sSrodkéw budzetu obywatelskiego.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest przy realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt z wykonaniem
i odbiorem prac zwigzanych z dostawg i montazem tawek - 4 szt. tawek (2 szt. z oparciami
i 2 szt. bez opar¢) oraz 4 szt. koszy na Smieci (ustawionych obecnie przy stawie).

1.4. Okreslenie podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi normami
i definicjami podanymi w ST.00.00. ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w ST.00.00. ,Wymagania ogélne".

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materiatéw
Ogdélne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST.00.00.
+~Wymagania ogélne”.

2.2. tawki

Charakterystyka tawki: tawki metalowo-drewniane o wymiarach dt. 180 cm, szerokos$¢ 73,3 cm
i wys. 82 cm dwie z podtokietnikami oraz dwie bez tokietnikéw. Do montazu tawek zostaty
wykonane fundamenty prefabrykowane betonowe.

2.3. Kosze na Smieci

Kosze betonowo-drewniane 4 szt. sg obecnie ustawione nad zbiornikiem. Po wykonaniu Sciezki
z nawierzchni mineralnej oraz montazu tawek, nalezy ustawi¢ w ich sasiedztwie kosze na smieci.
Kosze nie s3 trwale zwigzane z gruntem.

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST 00.00. ,Wymagania ogdlne". Roboty

beda wykonywane recznie.

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania sprzetu, ktory nie wptynie niekorzystnie na jakosc¢
wykonywanych roboét. Utrzymanie i uzytkowanie kazdego sprzetu musi by¢ zgodne z normami
ochrony srodowiska, BHP i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.
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4. TRANSPORT

Ogélne wymagania dotyczace srodkéw transportu podano w ST.00.00. ,Wymagania ogélne”.
tawki magazynowane sg w budynku Zarzadu Zieleni m.st. Warszawy przy ul. Bartyckiej 173 na
terenie Dzielnicy Mokotéw m.st. Warszawy. tawki nalezy odebrac z magazynu z osoba wyznaczong
do prowadzenia inwestycji ze strony Zamawiajgcego i przewiez¢ na teren zielefca przy ul. Dolne;j.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na stan przewozonych tawek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdélne zasady wykonania roboét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST.00.00. "Wymagania ogélne".

5.2. Zasady montazu
tawki powinny by¢ zamontowane w sposéb trwaty do fundamentéw prefabrykowanych. Sposéb
montazu musi gwarantowac stabilnos¢ i bezpieczenstwo.

5.3. Czynnosci zwigzane z montazem tawek

Do czynnosci zwigzanych z montazem nalezy:

— wytyczenie lokalizacji w terenie,

— wykopanie dotéw pod fundamenty (2 szt. na tawke),

— montaz prefabrykatow,

— ustawienie tawki,

— zamocowanie,

— uprzatniecie terenu prac i wywoz zanieczyszczenh, nadmiaru ziemi
tawki po zamontowaniu musza by¢ stabilne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.00.00. "Wymagania ogdélne".

Kontrola wykonania robét polega na sprawdzeniu prawidtowosci montazu tawek i ustawienia
koszy oraz zgodnosci ich lokalizacji z projektem.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robé6t podano w ST.00.00 ,Wymagania ogdélne”.

Jednostka obmiaru robét jest szt. (sztuka) zamontowanego elementu wszystkich zaprojektowanych
urzadzen.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne”.
Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji zawartych w wycenionym przez
Wykonawce przedmiarze robdt, a zakres czynnosci objetych ceng okreslony jest w ich opisie.
Cena wykonania robot obejmuje:

- transport tawek z magazynu na teren robot,

- roboty przygotowawcze,

- montaz poszczegdlnych elementdédw wyposazenia,

- roboty wykorniczeniowe i uporzagdkowanie terenu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Rozdziat IX ST.08.00. ZIELEN

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3a wymagania dotyczagce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trawnika w ramach inwestycji pn. ,Wykonanie
remontu Sciezki wokét stawu oraz prac ziemnych na terenie zielenca przy ul. Dolnej w Dzielnicy
Mokotéw m.st. Warszawy” finansowanej ze srodkéw budzetu obywatelskiego.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest przy realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robd6t z wykonaniem
i odbiorem prac zwigzanych z odtworzeniem trawnika.

1.4. Okreslenie podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi normami
i definicjami podanymi w ST.00.00. ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczgce robét podano w ST.00.00. ,Wymagania ogélne".

Wykonaweca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1 Ogélne wymagania

Ogoélne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST.00.00.
+~Wymagania ogblne”.

2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czesci organicznych, powinna by¢ wilgotna i
pozbawiona kamieni o $rednicy powyzej 5 cm oraz wolna od zanieczyszczeh obcych.

frakcja ilasta (d<0,002 mm) 12-18%,

frakcja pylasta (0,002 do 0,05 mm) 20-30%,
frakcja piaszczysta (0,05 do 2,00 mm) 45-70%,
zawartos$¢ fosforu (P205) > 20 mg/m?,
zawartos$¢ potasu (K20) >30 mg/m?,
kwasowos¢ pH > 5,5.

o kAwhN =

2.3. Mieszanka traw

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer
normy wedtug ktdrej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania. Nasiona nie mogg miec
objawow zagrzybienia. Nalezy zastosowac mieszanke trawnikowg do miejsc intensywnie uzytkowanych.
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Sktad mieszanki traw na miejsca stoneczne: 80% kostrzewy trzcinowej, 10% wiechliny tgkowej, 10%
zycicy trwatej.

Sktad mieszanki traw na miejsca zacienione: 15% zycicy trwatej, 30% kostrzewy czerwonej
(roztogowej), 25% kostrzewy czerwonej (kepowej), 10% kostrzewy réznolistnej, 10% wiechliny
tgkowej, 10% kostrzewy owczej.

3. SPRZET

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00.00. ,Wymagania ogblne”. Roboty

beda wykonywane recznie.

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania sprzetu, ktéry nie wptynie niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robét. Utrzymanie i uzytkowanie kazdego sprzetu musi by¢ zgodne z normami
ochrony Srodowiska, BHP i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonaweca przystepujacy do wykonania zieleni powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania
z nastepujgcego sprzetu: glebogryzarki, kultywatora i brony do uprawy gleby, siewnika topat, grabi,
taczek, sprzetu do podlewania roslin, watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikow,
kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikéw, sprzetu do pozyskiwania i rozktadania ziemi
urodzajnej - koparko - tadowarka z otwierang przednig tyzka.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczgce Srodkéw transportu podano w ST.00.00. ,Wymagania ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania roboét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST.00.00 "Wymagania ogblne".

Po zakoriczeniu budowy teren nalezy uporzadkowac i doprowadzi¢ do stanu pierwotnego.
W miejscach ubytkédw trawnika (po wykonanych pracach), zwtaszcza w miejscu po usunietych
nasypach ziemnych oraz na powierzchniach trawiastych zniszczonych podczas robdt, nalezy
wykonac renowacje trawnikéw.

5.2. Zasady dotyczgce odtworzenia trawnikéw

Prace wykonac¢ rozpoczynajgc od spulchnienia miejsca glebogryzarka reczna na gtebokos¢ 30 cm
oraz wyréwnania powierzchni terenu grabiami i zwatowania watem recznym. Wszystkie
niepozgdane materiaty, w tym kamienie, gruz i grudy ziemi wieksze niz 50 mm oraz inne odpady
powinny by¢ usuniete z terenu. Nastepnie ponownie wyréwnac teren z nadaniem jednorodnych
spadkoéw. Ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona réwng warstwg grubosci 15 cm i wymieszana
z gruntem rodzimym, nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana zgodnie z ukladem
istniejgcych rzednych terenu z odpowiednim wyprofilowaniem spadkéow.

Na tak przygotowanym podtozu przy pomocy siewnika wysia¢ mieszanke nasion traw, w ilosci
30 g/m?, przykry¢ cienkg warstwg gleby i zwatowac. Na koniec miejsca siewu nalezy obficie podla¢
woda.

Powierzchnie gleby, w okresie do petnego wykietkowania nasion nalezy utrzymywaé w stanie
wilgotnym. Po wzejsciu, dosia¢ nasiona w pustych miejscach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.00.00. "Wymagania ogolne".
— przygotowanie podtoza do wysiewu,
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— prawidtowosci wykonania czynnosci zwigzanych z zaktadaniem trawnika.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST.00.00 ,,Wymagania ogblne”.
Jednostkg obmiaru robét jest m? obsianego trawg terenu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.00. ,Wymagania ogélne”.

Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe poszczegblnych pozycji zawartych w wycenionym przez
Wykonawce przedmiarze robét, a zakres czynnosci objetych ceng okreslony jest w ich opisie.
Cena wykonania robot obejmuje:

— przygotowanie terenu,

— wyznaczenie miejsc do obsiania trawg zgodnie z dokumentacjg projektowg,

— odtworzenie trawnikow,

— roboty wykoniczeniowe i uporzgdkowanie terenu.
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